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Definicoes das coordenacoes de protecao - IEC 60 947-4

Coordenacao tipo 1 Coordenacao tipo 2
Sem riscos para as pessoas e instalacoes, ou seja, Sem riscos para as pessoas e instalacoes, ou seja,
desligamento seguro da corrente de curto-circuito. desligamento seguro da corrente de curto-circuito.
O conjunto estard incapaz de continuar funcionando apdés o N&o pode haver danos ao relé de sobrecarga ou outro
desligamento, permitindo danos ao contator e o relé de dispositivo, com excecéo de leve fundicao dos contatos do
sobrecarga ou outro dispositivo. contator e estes permitam facil separacao sem deformacéo

significativa.



Dos diversos métodos de partida, o suave é o preferido

Se vocé quer ter ganho de produtividade, vocé deve evitar ao maximo partidas inadequadas ao seu
processo. As chaves de partida e parada suave Siemens sao otimizadas para instalacdes e processos in-

dustriais, oferecendo a melhor escolha para garantir partidas harmoniosas de motores e a operaciona-

lidade perfeita para qualquer aplicacdo.

SIRIUS 3RW30:
* _ Partida em esteiras transportadoras sem

trancos, eliminando desgastes e aumentan-
do os intervalos de manutencdo.

SIKOSTART 3RW22: Acelera motores de bombas de forma

otimizada em sistemas de refrigeracdo para
termoelétricas, e utilizando a funcdo especial de parada de
bomba podemos previnir os prejudiciais golpes de ariete.




Partir suave é a solucdo.

Partidas de motores trifasicos assincronos podem representar um risco potencial para uni-
dades de produgdo. Quando motores sdo acionados de forma direta ou pelo método estrela-
triangulo de partida de motores, correntes potencialmente perigosas e picos de torque sao
gerados. Os resultados sdo distirbios na operagdo. Isso pode ser facilmente resolvido através
do uso das chaves de partida e parada suave Siemens. Trancos e desgastes mecanicos, bem co-
mo picos de corrente e sobresolicitacdo da rede sdo evitados de maneira confidvel e otimizada,
limitando a corrente e o torque na partida. A tensao inicial nos terminais do motor é reduzida
através do controle do angulo de fase e aumentada gradativamente em rampa, a partir do
valor ajustado até a tensdao nominal de linha dentro do intervalo de tempo selecionado.

Tensdo no motor Corrente no motor Torque no motor
b
Partida Estrela- Partida  lpartica Moo
direta  Triangulo Suave direta patics
ireta
100% e J_
|
Tempo el Mesyela-
58% de rgmpa 1’:’:::’ Tfiarﬁg:.;lo
suave M Panid:
| _ Suave
tempo N rotacao
N

Principio de controle do dngulo de
fase da tensdo de linha através do
uso de semicondutores (tiristores)
em soft starters.

o = angulo de fase controlado

3RW30 03: Com apenas 22,5 mm de
largura, a menor chave de partida
suave de motores existente, estd
otimizada para poténcias de até 1,1 kW.



SIRIUS 3RW30

A chave de partida suave eletronica até 100A

As chaves de partida suave eletronicas até 100A sao claramente superiores as partidas direta e estrela-

triangulo: elas aliviam o motor através da reducdo do torque na partida, e como resultado, protegem a

rede elétrica contra a sobresolicitacdo causada pelos perigosos picos de corrente presentes nas parti-

das direta e estrela-tridngulo. Gracas ao controle do angulo de fase, a tensao nos terminais do motor

aumentam continuamente e controladamente até atingir o seu valor nominal. O resultado é uma parti-

da em que a rede elétrica, o motor e a carga, ficam menos solicitados, permitindo maior durabilidade

de todo o conjunto e maiores intervalos de manutencao, e consequentemente, ganho de produtividade.

Integracdo com a tecnologia
SIRIUS

Seja pela técnica de conexao ou pe-
la montagem, os SIRIUS 3RW30
apresentam coordenacao harmonio-
sa com os elementos de protecdo,
seccionamento e comando da linha
SIRIUS™. As 3RW30 sao as Unicas
partidas suave existentes que apre-
sentam harmonia perfeita com os
demais componentes (contatores,
relés e disjuntores), o que habilita a
substituicdo imediata de partidas
direta elou estrela triangulo pela
partida suave com as vantagens cita-
das.

Ajustes otimizados

De modo simples e otimizado,
pode-se ajustar a partida e a parada
suaves através de 3 potenciometros
que indicam o tempo de partida, a
tensdo de inicio de rampa e o tem-
po de parada.

Partida e parada suave
Reduzindo o torque na partida co-
mo na estrela-triangulo e adicional-
mente, com a funcao de parada
suave, as 3RW30 apresentam-se ain-

da mais vantajosas.

Contatos de by-pass integrados
Contatores de by-pass externos
passam a ser desnecessarios: 0s
3RW30 ja os possui integrados. Isso
minimiza as perdas de poténcia e a
dissipacao de calor.

Combinacao rapida

Com somente um médulo de interli-
gacao, as 3RW30 podem ser
conectadas com os disjuntores 3RV
— rapidamente e com seguranca. Os
relés eletrénicos 3RB10 podem tam-
bém ser conectados diretamente na
chave de partida suave.

Segura e confiavel

Modulacdo continua de tensao e
controle de duas fases conferem
operacgao segura e confiavel. Os re-
sultados sao valores de corrente
menores durante toda a partida.

Economia de espaco e monta-
gem simples

As 3RW30 economizam até 70% de
espaco no painel, ou seja, enquan-
to uma estrela-triangulo de

22 kW possui 178 mm de largura,
uma 3RW30 necessita somente de

55 mm. As 3RW30 também sao
simples de instalar, ao contrério dos
seis cabos até o motor, elas necessi-
tam apenas trés. Os tempos de ins-
talacdo e montagem da partida
estrela-triangulo certamente nao se
aplicam as 3RW30.

Acessorios adequados

Para se obter maior nimero de
manobras por hora, ventiladores
presentes a partir do tamanho SO,
sdao simplesmente conectados na
parte inferior da chave. No intuito
de eliminar, os ja pouco pontos
provaveis de toques acidentais, ca-
pas de protecao estao disponiveis
nos tamanhos S2 e S3 como garan-

tia de segurancga.

Com somente 22,5 mm de largura, a
3RW30 03 é a menor chave de partida
suave existente hoje. E o melhor de tudo
é que ainda mantém todas as

vantagens e habilidades da sua irmd mais
velha — a SIRIUS 3RW30.



SIKOSTART 3RW34:

A chave de partida suave para aplicacdes simples

O SIKOSTART 3RW34 é a solucao perfeita para aplicacoes simples quando
se requer uma chave de partida e parada suave. Assim como a SIRIUS

3RW30, a SIKOSTART 3RW34 pode também substituir partidas estrela-

triangulo para faixas de poténcia maiores.

A SIKOSTART 3RW34 parte como a
sua irma menor — a SIRIUS 3RW30. A
diferenca é que as trés fases do
motor sdo controladas e os tiristores
sao dimensionados para operacdao
continua. Ela pode, alternativa-
mente, ser operada usando conta-
tores de by-pass externos. Um conta-
to auxiliar é usado para controlar
estes contatores.

Controle simples

A 3RW34 é extremamente simples
de manejar: isso significa apenas
uma entrada para comandar a
partida. Um botdao com contato de
retencao permite que a chave seja
controlada. Duas saidas para parti-
da e indicacao de falha, bem como
dois LEDs para sinalizacdo dos sta-
tus de “pronto para operagao”,
“partindo”, “partida completa” e
“falha”.

O conceito do circuito de poténcia
Todo SIKOSTART 3RW34 pode ser
operado, quanto ao circuito de
poténcia, de duas formas — basta
simplesmente selecionar as micro-
chaves "DIP” switches que estao dis-
poniveis diretamente na chave.

Circuito em linha

Os dispositivos, de secciona-
mento e protecao, bem como a
chave de partida suave sao
conectadas diretamente em li-
nha até os terminais de alimen-
tacao do motor.

A corrente de linha I, do motor
flui através dos tiristores da

chave de partida suave. Trés ca-
bos conectam o motor a chave.

Circuitoem A

A grande vantagem: a chave de
partida suave é simplesmente
inserida dentro do A do

motor e com isso apenas 58%
da corrente [ circula pela a
chave, e este é o valor de cor-
rente que ela precisa conduzir.
As correntes I, e | se diferen-
ciam uma da outra num fator de
"V3"=1,73. Isso determina
beneficios decisivos para o acio-
namento econdmico de
grandes poténcias.

A corrente I, da chave de partida
suave corresponde a corrente .

L1

L3

PE

A corrente [, da chave de partida
suave corresponde a 58% da corrente
nominal [, do motor. Seis cabos

até o motor (como nas chaves
estrela-triangulo).



SIKOSTART 3RW22:

Permanece frio e suave mesmo quando a aplicacao € pesada
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Partida suave com rampa de tensao
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Partida suave com limite de tensao
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Partida suave com rampa de tensao
e limite de tensao

Partida suave com rampa de tensao
e limite de corrente

Hlt le—t, t

Partida suave com limite de corrente e,
impulso e rampa de tensao

t t
Partida suave com pulso e limite de tensao
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SIRIUS 3RW30

Partida e parada suave coordenada com fusivel

* Destina-se a maquinas que partem em vazio ou com conjugado resistente
baixo, praticamente constante, maquinas essas tipicas de aplicacdo da

partida estrela-tridngulo.

* Partidas normais ( <10s ). Partidas prolongadas ( pesadas ), deve-se ajustar

as escolhas.

Tabela de escolha

Motores trifdsicos
Poténcias maximas
AC-2 | AC-3, 60 Hz em

220V 380V 440V
(evikW) = (cvikw) (cvikw)

- 0,1610,12 -
0,16/0,12  0,25/0,18 -

- 0,33/0,25 -
0,25/0,18 0,50/0,37 =
0,33/0,25  0,75/0,55 -

- 1,0/0,75 -
0,50/0,37 - -
0,751055 1,5/1,1 =
15111 3122 3122

= - 43

2115 413 5137

3122 5137 6/4,5

413 6/4,5 75155
7,515,5

5137 10175 10/7,5

6/4,5 12,519

- 12,519 15111
75155 = =

- 15111 -

10/7,5 - 20/15
12,519 20/ 15 25/18,5
15111 25/18,5 30/22
- 30122 -
20/15 = 401/30
25 1185 40130 -
30/22 50/37 50/37
- 60 /45 75155

Corrente
nominal
maxima
(40°C)
(A)
0,5
0,7

09

21
25
27
32
38
45
50
63
75
90

Fusivel "
maximo

F1,2,3
(A)(tipo)
2

2-

25-
25 -
32-

32

32-
63 -
63 -
63 -
80 -

125

125-
160 -
160-

-55B2 11

5SB2 21

-55B2 21
-55B2 21

-5SB2310u
- 3NA3 801
-5SB2 31 ou
- 3NA3 801
-5SB2 51 ou
-3NA3 803
-5SB2 51 ou
-3NA3 803
- 3NA3 807

- 3NA3 807
- 3NA3 807
- 3NA3 807

3NA3 810
3NA3 810
3NA3 812

-3NA3 812

3NA3 812
3NA3 822
3NA3 822
3NA3 822
3NA3 824

-3NA3 832

3NA3 832
3NA3 836
3NA3 836

 Coordenacdo tipo 1 — I[EC 60 947-4
( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 400 VCA )

* Relé de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
* Tensao auxiliar do dispositivo de partida suave: [0]

Contator ?

K1

3RT10 15-1ACICT 1
3RT10 15-1ACIC] 1
3RT10 15-1ACIJ 1
3RT10 15-1ACICI 1
3RT10 15-1ACIJ 1
3RT10 15-1ACIC] 1
3RT10 15-1ACII 1
3RT10 15-1ACIC] 1
3RT10 15-1ACIJ 1
3RT10 15-1ACICT 1
3RT10 16-1ACIJ 1
3RT10 17-1ACICI 1
3RT10 24-1ACCJ 0
3RT10 25-1ACIC1 0
3RT10 26-1ACIJ 0
3RT10 26-1ACIC] 0
3RT10 26-1ACIC1 0
3RT10 34-1ACIC] 0
3RT10 34-1ACJ 0
3RT10 35-1ACIC1 0
3RT10 36-1ACIJ 0
3RT1044-1ACIC] 0
3RT1044-1ACJ 0
3RT1045-1ACIC] 0
3RT1046-1ALIC] 0

Relé de sobrecarga *

F4
3RU11 16-0FBO
3RU11 16-0HBO
3RU11 16-0JB0
3RU11 16-0KBO
3RU11 16-1AB0
3RU11 16-1BBO
3RU11 16-1CBO
3RU11 16-1DBO
3RU11 16-1FBO
3RU11 16-1GBO
3RU11 16-THBO
3RU11 16-1JB0
3RU11 26-1KBO
3RU11 26-4AB0
3RU11 26-4BBO
3RU11 26-4CBO
3RU11 26-4DBO
3RU11 36-4EBO
3RU11 36-4EBO
3RU11 36-4FBO
3RU11 36-4GBO
3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4KBO

3RU11 46-4MBO

ngxa de
ajuste

(A)

0,35- 05
0,55- 0,8
07 -1
0,9 1,25
1,1- 1,6
14- 2
18- 25
22- 32
35-5
45- 6,3
55- 8
7 10
9 12,5
1 16
14 20
17 - 22
20 - 25
22 - 32
22 - 32
28 - 40
36 - 45
45 - 63
45 - 63
57 -175
80 -100

24 VCA | CC
110... 230 VCA |/ CC

Dispositivo de
partida suave
(soft-starter)

G1

3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 03-1CB54
3RW30 14-1CB14
3RW30 14-1CB[14
3RW30 16-1CBJ4
3RW30 16-1CB14
3RW30 24-1AB[ 14
3RW30 25-1AB[14
3RW30 26-1AB14
3RW30 26-1AB[ 14
3RW30 26-1AB14
3RW30 34-1AB[14
3RW30 34-1AB[ 14
3RW30 35-1AB[14
3RW30 36-1AB14
3RW30 44-1AB[ 14
3RW30 44-1AB14
3RW30 45-1AB[14
3RW30 46-1AB[ 14

1) Para melhor qualidade de utilizagdo, os Fusiveis NH ( 3NA3 ) podem ser instalados em Seccionadores-fusivel 3NP4 ou em Seccionadores com porta-fusiveis S37 que

permitem acionamento rotativo externo, consulte catélogo dos produtos.

2) Para complementar o tipo ( JJ ) para a tensdo e freqiiéncia de comando, consultar catélogo panoramico dos produtos.

3) Classe de disparo — Classe 10



SIRIUS 3RW30

Partida e parada suave coordenada com disjuntor

« Destina-se a maquinas que partem em vazio ou com conjugado resistente baixo, * Coordenacdo: tipo 1 — [EC 60 947-4
praticamente constante, maquinas essas tipicas de aplicacdo da partida estrela- ( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 400 VCA )
triangulo. * Ajuste de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
* Partidas normais (<10s ). Partidas prolongadas ( pesadas ), deve-se ajustar as « Tensdo auxiliar do dispositivo de partida suave: [0] 24 VCA|CC
escolhas. 110 ... 230 VCA | CC

Tabela de escolha

Motores trifdsicos Disjuntor " ? Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente partida suave
AC-2 [ AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
maxima Faixa
220V 380V 440V (40°C) Q1 de ajuste G1
(cvlkw) (cv/kw) (cvlkw) (A) (A)
- 0,16/0,12 - 0,5 3RV10 21-0FA10 0,35-0,5 3RW30 03-1CB54
0,16/0,12 0,25/0,18 = 0,7 3RV10 21-0HA10 0,55-0,8 3RW30 03-1CB54
- 0,33/0,25 - 0,9 3RV10 21-0JA10 0,7 -1 3RW30 03-1CB54
0,25/0,18 0,50/0,37 - 1,2 3RV10 21-0KA10 0,9-1,25 3RW30 03-1CB54
0,33/0,25 0,7510,55 - 1,6 3RV10 21-1AA10 1,1-1,16 3RW30 03-1CB54
= 1,0/0,75 = 2 3RV10 21-1BA10 14-2 3RW30 03-1CB54
0,50/0,37 - - 2,4 3RV10 21-1CA10 1.8-25 3RW30 03-1CB54
0,751/0,55 15111 = 3 3RV10 21-1DA10 2,2-3,2 3RW30 03-1CB54
15111 3122 3122 5 3RV10 21-1FA10 35-5 3RW30 14-1CB4
- - 413 6 3RV10 21-1HA10 55-8 3RW30 14-1CB14
2115 413 5137 7 3RV10 21-1HA10 55-8 3RW30 16-1CB14
3122 513,7 614,55 9 3RV10 21-1JA10 7-10 3RW30 16-1CB14
413 6145 75155 12,5 3RV10 21-1KA10 9-12,5 3RW30 24-1AB14
7,515,5
5137 10175 10175 16 3RV10 21-4AA10 11-16 3RW30 25-1AB[ 14
614,55 12,519
- 12,519 15711 19 3RV10 21-4BA10 14 -20 3RW30 26-1AB14
7,515,5 - - 21 3RV10 21-4CA10 17-22 3RW30 26-1AB14
- 15111 - 25 3RV10 21-4DA10 20-25 3RW30 26-1ABJ4
10175 - 20/15 27 3RV10 31-4EA10 22-32 3RW30 34-1AB[14
12,519 20/15 25/18,5 32 3RV10 31-4EA10 22-32 3RW30 34-1AB14
157111 25/18,5 30/22 38 3RV10 31-4FA10 28 -40 3RW30 35-1AB 14
- 30/22 - 45 3RV10 31-4GA10 36-45 3RW30 36-1AB14
20/15 - 40130 50 3RV10 41-4JA10 45-63 3RW30 44-1AB14
25/18,5 401/30 - 63 3RV10 41-4JA10 45-63 3RW30 44-1ABJ4
30/22 50137 50/37 75 3RV10 41-4KA10 57-75 3RW30 45-1AB[14
- 60 /45 75155 90 3RV10 41-4MA10 80-100 3RW30 46-1AB14

1) Elemento de interligacdo entre disjuntores 3RV10 e dispositivo de partida suave 3RW30 assim como, acionamento rotativo externo para disjuntor, consulte catélogo do
produto.
2) Classe de disparo — Classe 10



SIRIUS 3RW30

Partida e parada suave coordenada com disjuntor

* Coordenacdo: tipo 2 — [EC 60 947-4
( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 400 VCA )

* Destina-se a maquinas que partem em vazio ou com conjugado resistente baixo,
praticamente constante, maquinas essas tipicas de aplicagdo da partida estrela-

triangulo. * Relé de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
* Partidas normais ( <10s ). Partidas prolongadas ( pesadas ), deve-se ajustar as » Tensdo auxiliar do dispositivo de partida suave: [0] 24 VCA | CC
escolhas. 110... 230 VCA [ CC

Tabela de escolha

Motores trifdsicos Disjuntor”? Fusivel Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente maximo partida suave
AC-2 | AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
maxima Faixa de
220V 380V 440V (40°C) Q1 ajuste F1,2,3, G1
(cvikw) (cvikw) (cvikw) (A) (A) (A) (tipo)
- 0,16/0,12 - 0,5 3RV10 21-0FA10 0,35-0,5 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
0,16/0,12 0,25/0,18 - 0,7 3RV10 21-0HA10 0,55-0,8 25 - 3NE8 015 3RW30 03-1CB54
- 0,33/0,25 - 0,9 3RV10 21-0JA10 0,7-1 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
0,25/0,18 0,50/0,37 - 1,2 3RV10 21-0KA10 0,9-1,25 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
0,33/0,25 0,7510,55 - 1,6 3RV10 21-1AA10 1.1-1,16 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
- 1,0/0,75 - 2 3RV10 21-1BA10 1,4-2 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
0,50/0,37 - - 2,4 3RV10 21-1CA10 1,8-25 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
0,7510,55 15111 - 3 3RV10 21-1DA10 2,2-3,2 25-3NE8 015 3RW30 03-1CB54
15111 312,22 312,22 5 3RV10 21-1FA10 35-5 35-3NE8 003 3RW30 14-1CB14
- - 413 6 3RV10 21-1HA10 55-8 35-3NE8 003 3RW30 14-1CB14
2115 413 5137 7 3RV10 21-1HA10 55-8 35-3NE8 003 3RW30 16-1CB14
312,22 513,7 6/4,5 9 3RV10 21-1JA10 7-10 35-3NE8 003 3RW30 16-1CB14
413 6/4,5 7,515,5 12,5 3RV10 21-1KA10 9-12,5 35-3NE8 003 3RW30 24-1AB[ 14
7,515,5
5137 10175 10/17,5 16 3RV10 21-4AA10 11-16 35-3NE8 003 3RW30 25-1AB[14
6/4,5 12,519
- 12519 157111 19 3RV10 21-4BA10 14-20 -3 3RW30 26-1AB14
75155 - - 21 3RV10 21-4CA10 17-22 2 3RW30 26-1AB[14
- 15111 - 25 3RV10 21-4DA10 20-25 -3 3RW30 26-1AB14
10175 - 20/15 27 3RV10 31-4EA10 22-32 125 - 3NE8 022 3RW30 34-1AB14
12,519 20/15 251185 32 3RV10 31-4EA10 22-32 125 - 3NE8 022 3RW30 34-1AB[ 14
15111 251185 30/22 38 3RV10 31-4FA10 28-40 160 - 3NE8 024 3RW30 35-1AB[14
- 30122 - 45 3RV10 31-4GA10 36-45 160 - 3NE8 024 3RW30 36-1AB14
20/15 - 40/30 50 3RV10 41-4JA10 45-63 160 - 3NE8 024 3RW30 44-1AB[14
251185 40/30 - 63 3RV10 41-4JA10 45-63 160 - 3NE8 024 3RW30 44-1AB14
30/22 50137 50137 75 3RV10 41-4KA10 57-75 160 - 3NE8 024 3RW30 45-1AB14
- 60 /45 75155 90 3RV10 41-4MA10 80-100 160 - 3NE8 024 3RW30 46-1AB[14

1) Elemento de interligacdo entre disjuntores 3RV10 e dispositivo de partida suave 3RW30 assim como, acionamento rotativo externo para disjuntor, consulte catalogo do

produto.

2) Classe de disparo — Classe 10

3) Coordenacao tipo 1 para dispositivo de partida suave 3RW30.
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SIRIUS 3RW30

Partida e parada suave coordenada com fusivel

* Coordenac@o: tipo 2 — [EC 60 947-4
( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 500 VCA )

« Destina-se a maquinas que partem em vazio ou com conjugado resistente baixo,
praticamente constante, maquinas essas tipicas de aplicacdo da partida estrela-

triangulo. * Relé de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
* Partidas normais (<10s ). Partidas prolongadas ( pesadas ), deve-se ajustar as « Tensdo auxiliar do dispositivo de partida suave: [0] 24 VCA | CC
escolhas. 110... 230 VCA [/ CC

Tabela de escolha

Motores trifdsicos Fusivel " Contator? Relé de sobrecarga * Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente = maximo partida suave
AC-2 | AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
méxima Faixa de
220V 380V 440V (40°C) F1,2,3 K1 F4 ajuste G1
(evIkW) = (cvlikW) = (cv/kw) (A) (A) (tipo) (A)
- 0,16/0,12 - 0,5 20-3NE1 813-0 3RT10 15-1ACICI 1 3RU11 16-0FBO 0,35-0,5 3RW30 03-1CB54
0,16/0,12 | 0,25/0,18 = 0,7 20-3NE1 813-0 3RT10 15-1ACIC 1 3RU11 16-0HBO 0,55-0,8 3RW30 03-1CB54
- 0,33/0,25 - 09 20-3NE1813-0 3RT10 15-1ACIC0 1 3RU11 16-0JBO 0,7-1 3RW30 03-1CB54
0,25/0,18  0,50/0,37 = 1.2 20 - 3NE1 813-0 3RT10 15-1ALICI 1 3RU11 16-0KBO 09-1,25 3RW30 03-1CB54
0,33/0,25 | 0,75/0,55 - 1.6 20-3NE1 813-0 3RT10 15-1ACIC0 1 3RU11 16-1ABO 1,1-1,6 3RW30 03-1CB54
- 1,0/0,75 - 2 20-3NE1 813-0 3RT10 15-1ACC 1 3RU11 16-1BBO 14-2 3RW30 03-1CB54
0,50/0,37 - - 2,4 20-3NE1 813-0 3RT10 15-1ACICI 1 3RU11 16-1CBO 1,8-25 3RW30 03-1CB54
0,7510,55 1,5011,1 = 3 20 - 3NE1 813-0 3RT10 15-1ACIC0 1 3RU11 16-1DBO 2,2-32 3RW30 03-1CB54
15111 312,22 3122 5 20-3NE1814-0? 3RT10 15-1ACC 1 3RU11 16-1FBO 35-5 3RW30 14-1CBJ4
= = 413 6 20-3NE1814-0? 3RT10 15-1ACICI 1 3RU11 16-1GBO 45-6,3 3RW30 14-1CBL14
2115 413 5137 7 25-3NE1815-0? 3RT10 16-1ACIC0 1 3RU11 16-1HBO 55-8 3RW30 16-1CBJ4
312,22 5137 6/4,5 9 25-3NE1815-0? 3RT10 17-1ACC 1 3RU11 16-1JBO 7-10 3RW30 16-1CBJ4
413 6/4,5 7,515,5 12,5 25-3NE1 815-0 3RT10 24-1ALJ 0 3RU11 26-1KBO 9-12,5 3RW30 24-1ABL14
5137 71131/75155 10/17,5 16 25-3NE1 815-0 3RT10 25-1ACJJ 0 3RU11 26-4AB0 11-16 3RW30 25-1AB[14
° /—4'5 12,519 1125?1119 19 40 - 3NE1 802-0 3RT10 26-1ACIC] 0 3RU11 26-4BBO 14-20 3RW30 26-1AB14
75155 = = 21 40 - 3NE1 802-0 3RT10 26-1ALILI 0 3RU11 26-4CBO 17-22 3RW30 26-1ABL14
- 15111 - 25 40 - 3NE1 802-0 3RT10 26-1ACICJ 0 3RU11 26-4DB0 20-25 3RW30 26-1AB14
10175 - 20/15 27 63 - 3NE1 818-0 3RT10 34-1ACJCJ 0 3RU11 36-4EBO 22-32 3RW30 34-1AB 14
12,519 20/15 25/18,5 32 63 -3NE1 818-0 3RT10 34-1ALIJ 0 3RU11 36-4EBO 22-32 3RW30 34-1ABL14
15711 25/18,5 30/22 38 80 - 3NE1 820-0 3RT10 35-1ACJJ 0 3RU11 36-4FBO 28-40 3RW30 35-1AB14
- 30/22 - 45 80 - 3NE1 820-0 3RT10 36-1ACIC] 0 3RU11 36-4GBO 36-45 3RW30 36-1AB14
20115 = 40130 50 80 - 3NE1 820-0 3RT10 44-1ALICJ 0 3RU11 46-4)B0 45-63 3RW30 44-1ABL14
25/18,5 40/30 - 63 80 - 3NE1 820-0 3RT10 44-1ACJ 0 3RU11 46-4JB0 45-63 3RW30 44-1AB14
30/22 50/37 501/37 75 100 - 3NE1 021-0 3RT10 45-1ACCJ 0 3RU11 46-4KBO 57-75 3RW30 45-1AB 14
- 60 /45 75155 90 160 - 3NA3 836 “ 3RT10 46-1ALILJ 0 3RU11 46-4MBO 80-100 3RW30 46-1ABL14

1) Os Fusiveis 3NE1 sao para dupla protecao, ou seja, protecdo de circuitos ( gL / gG ) e semicondutores ( aR ). Para melhor qualidade de utilizacdo, os

fusiveis podem ser instalados em Seccionadores-fusivel 3NP4, consulte catdlogo dos produtos.
2) Corrente presumida de curto-circuito 50kA / 400 VCA
3) Para complementar o tipo ( JCJ ) para a tensao e freqiiéncia de comando, consultar catdlogo panoramico dos produtos.
4) Coordenacao tipo 1 para dispositivo de partida suave 3RW30.
5) Classe de disparo — Classe 10
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SIKOSTART 3RW22

Partida e parada suave coordenada com fusivel

* Coordenacao: tipo 2 — IEC 60 947-4

( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 500 VCA )
* Relé de sobrecarga: ajustar para corrente de servico ( nominal do motor ).
* Tensao auxiliar do dispositivo de partida suave: 110/ 220 / 380 VCA

* Destina-se ao acionamento de bombas e compressores centrifugos, que
permitem ajuste de vélvula / registro a meia vazao, ou ventiladores e
exaustores com momento de inercia menor que dez vezes ao do motor.
Condi¢des de partida divergentes as acima indicadas, a especificacao é
sob consulta.

Tabela de escolha

Motores trifdsicos Fusivel ” Contator ? Relé de sobrecarga ? © Fusivel ” Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente  maximo maximo partida suave
AC-2 | AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
maxima Faixa de
220V 380V 440V (40°C) F1,2,3 K1 F7 ajuste F4,5,6 G1
(cv/kW) = (cvikW) = (cv/kw) (A) (A) (tipo) (A) (A) (tipo)
2115 413 5137 7 20-3NA3 807 3RT10 16-1ACJC] 1 | 3RU11 16-1HBO 55-8 32-3NE4 201 3RW22 21-1AB15
20 - 3NE1 814-0? 3RT10 16-1ACJCJ 1 | 3RU11 16-1HBO 55-8 | - 3RW22 21-1AB15
3122 5137 6/4,5 10 20 - 3NA3 807 3RT1017-1ACIC] 1 3RU11 16-1KBO 9-12 32 - 3NE4 201 3RW22 23-1AB15
75155 25-3NE1 815-0? 3RT10 25-1ACJCJ1 0 ~ 3RU11 26-1KBO 9-125| - 3RW22 23-1AB15
413 6/4,5 - 12 25-3NA3 810 3RT10 25-1ACIC10 | 3RU11 26-4AB0 11-16 63 - 3NE4 218 3RW22 25-1AB15
75155 25-3NE1 815-0? 3RT10 25-1ACICJ 0 | 3RU11 26-4AB0 11-16 - 3RW22 25-1AB15
5137 10175 10/17,5 16 32-3NA3 812 3RT10 26-1ACJC10  3RU11 26-4BBO 14-20 63 - 3NE4 218 3RW22 25-1AB15
6/4,5 12,519 35-3NE1 803-0? 3RT10 26-1ACIC10  3RU11 26-4BBO 14-20 = 3RW22 25-1AB15
12,519 15111 19 32-3NA3 812 3RT10 26-1ACICJ0 | 3RU11 26-4CBO 17-22 80 - 3NE4 220 3RW22 25-1AB15
35-3NE1 803-0” 3RT10 26-1ALJTJ0 = 3RU11 26-4CBO 17-22 - 3RW22 25-1AB15
7,515,5 15711 = 22 32-3NA3 812 3RT10 26-1ACIC1 0  3RU11 26-4DB0 20-25 80 - 3NE4 220 3RW22 25-1AB15
35-3NE1 803-0? 3RT10 26-1ACICJ0  3RU11 26-4DBO 20-25 = 3RW22 25-1AB15
10175 20115 20115 28 63 - 3NA3 822 3RT10 34-1ACJCJ 0 | 3RU11 36-4EBO 22-32 100 - 3NE4 221 3RW22 26-1AB15
63 - 3NE1818-0? 3RT10 34-1ACJCJ 0 | 3RU11 36-4EBO 22-32 - 3RW22 26-1AB15
12,519 25/18,5 25/185 35 63 - 3NA3 822 3RT10 35-1ACIC1 0 3RU11 36-4FBO 28-40 100 - 3NE4 221 3RW22 27-1AB15
63 -3NE1818-0? 3RT10 35-1ACIC1 0  3RU11 36-4FBO 28-40 = 3RW22 27-1AB15
15111 - 30122 40 80 -3NA3 824 3RT10 36-1ACIC1 0 | 3RU11 36-4GBO 36-45 125 - 3NE4 222 3RW22 28-1AB15
80 - 3NE1 820-0” 3RT10 36-1ACICJ1 0 | 3RU11 36-4GBO 36-45 - 3RW22 28-1AB15
- 32122 - 45 80 - 3NA3 824 3RT1036-1ALJLJ0  3RU11 36-4HBO 40-50 125 - 3NE4 222 3RW22 28-1AB15
80 - 3NE1 820-0” 3RT10 36-1ACIC1 0 3RU11 36-4HBO 40-50 = 3RW22 28-1AB15
20115 - 40/30 50 80-3NA3 824 3RT10 44-1ACJJ 0 | 3RU11 46-4JB0 45-63 125 - 3NE4 222 3RW22 30-1AB15
80 - 3NE1 820-0° 3RT1044-1ACJJ0 | 3RU11 46-4JB0 45-63 | - 3RW22 30-1AB15
25/18,5 40/30 501/ 37 70 125 - 3NA3 832 3RT1046-1ACIC10 = 3RU11 46-4KBO 57-75 160 - 3NE4 224 3RW22 31-1AB15
50/37 60 /45 125 - 3NE1 022-0? 3RT1046-1ACIC10  3RU11 46-4KBO 57-75 = 3RW22 31-1AB15
30/22 - - 80 160 - 3NA3 836 3RT10 46-1ACICJ1 0 | 3RU11 46-4LB0 70-90 315-3NE4 330 3RW22 34-0DB15
160 - 3NE1 224-0% 3RT1046-1ACICJ0 | 3RU11 46-4LB0 70-90 - 3RW22 34-0DB15
= 60 /45 = 85 160 - 3NA3 836 3RT10 46-1ACIC10 = 3RU11 46-4MBO 80-100 = 315-3NE4 330 3RW22 34-0DB15
160 - 3NE1 224-0% 3RT10 46-1ACIC10 = 3RU11 46-4MBO 80-100 | - 3RW22 34-0DB15
40/30 75155 75155 100 200 - 3NA3 140 3RT1054-1CJC136 | 3RB10 56-1FGO 50-200 ' 315-3NE4 330 3RW22 34-0DB15
200 - 3NE1 225-0? 3RT1054-1CJ136 | 3RB10 56-1FGO 50-200 - 3RW22 34-0DB15
50/37 100/75 100/75 135 250 - 3NA3 144 3RT1055-6L1C136 3RB10 56-1FG0 50-200 = 315-3NE4 330 3RW22 35-0DB15
250 - 3NE1 227-0? 3RT1055-6L10136 3RB10 56-1FG0 50-200 - 3RW22 35-0DB15
60 /45 - 1257190 160 315-3NA3 252 3RT1056-6[1136 | 3RB10 56-1FGO 50-200 & 450-3NE4 333 3RW22 36-0DB15
315-3NE1 230-0? 3RT1056-6[]0136 | 3RB10 56-1FGO 50-200 | - 3RW22 36-0DB15
= 125/90 150/ 110 180 400 - 3NA3 260 3RT1064-6L1136 3RB10 66-1GGO 55-250 500 -3NE4 334 3RW22 38-0DB15
450 - 3NE1 333-0? 3RT1064-6(1136 3RB10 66-1GGO 55-250 | - 3RW22 38-0DB15
75155 150/110 1751132 220 400 - 3NA3 260 3RT1065-6(1136 | 3RB10 66-1GGO 55-250 ' 500-3NE4 334 3RW22 38-0DB15
450 - 3NE1 333-0? 3RT10 65-6L1136 | 3RB10 66-1GGO 55-250 - 3RW22 38-0DB15
100/75 1751132 200/ 150 235 500 - 3NA3 365° 3RT10 65-6L1C136 3RB10 66-1GGO 55-250 @ 710-3NE4 337 3RW22 38-0DB15
500 - 3NE1 334-0? 3RT10 65-61C136 = 3RB10 66-1GGO 55-250 - 3RW22 38-0DB15
125190 200/150 25017185 300 500 - 3NA3 365° 3RT10 75-6L10136 | 3RB10 66-1KGO 200-540 | 710-3NE4 337 3RW22 40-0DB15
500 - 3NE1 334-0? 3RT10 75-6L1136 | 3RB10 66-1KGO 200-540 | - 3RW22 40-0DB15
150/110 2501/ 185 2701200 355 630 - 3NA3 372? 3RT1075-6[1]136  3RB10 66-1KGO 200-540 = (2x)? 500 - 3NE4 334 3RW22 41-0DB15
2701200 300/220 630 - 3NE1 436-0” 3RT10 75-6L1C136 = 3RB10 66-1KGO 200-540 - 3RW22 41-0DB15
1751132 3001/ 220 3501/ 250 450 630 - 3NA3 372% 3RT10 76-6L1136 | 3RB10 66-1KGO 200-540 | (2x)” 500 - 3NE4 334/ 3RW22 42-0DB15
200/150 3501/250 (2x)? 350- 3NE1 331-0” 3RT1076-6(JC136 @ 3RB10 66-1KGO 200-540 | - 3RW22 42-0DB15
250/ 185 400/ 300 4501335 560 800 - 3NA3 475? 3TF68 44-0117 3RB10 66-1LGO 300-630  (2x)? 710 - 3NE4 337 3RW22 43-0DB15
5001/375 (2x)” 450- 3NE1 333-0” 3TF68 44-0117 3RB10 66-1LGO 300-630 - 3RW22 43-0DB15
2701200 5001/375 500 /400 700 1250 - 3NA3 482° 3TF69 44-00017 3RB12 62-001120” 1 200-820 @ (3x)” 500 - 3NE4 334 3RW22 45-0DB15
300/ 220 (2x)” 560- 3NE1 435-0” 3TF69 44-00117 3RB12 62-001120”  200-820 | - 3RW22 45-0DB15

1) Para melhor qualidade de utilizacdo, os fusiveis podem ser instalados em Seccionador — fusiveis 3NP4, consulte catalogo do produto.
2) Para complementar o tipo ( [JJ ) para a tensdo e freqliéncia de comando, consultar catdlogo panoramico dos produtos.
3) Os Fusiveis 3NE1 sao para dupla protecdo, ou seja de circuito ( gL / gG ) e semicondutores ( aR)
4) Coordenacao tipo 1.
5) Numero de fusiveis em paralelo por fase.
6) Classe de disparo — Classe 10
7) Classe de disparo ajustavel
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SIKOSTART 3RW22

Partida e parada suave coordenada com disjuntor e fusivel

* Destina-se ao acionamento de bombas e compressores centrifugos, que * Coordenacao: tipo 1 — IEC 60 947-4
permitem ajuste de vélvula / registro a meia vazdo, ou ventiladores e ( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 500 VCA )
exaustores com momento de inercia menor que dez vezes ao do motor. * Ajuste de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do
Condigdes de partida divergentes as acima indicadas, a especificacdo é motor ).
sob consulta. * Tensdo auxiliar do dispositivo de partida suave: 110 /220 / 380 VCA

Tabela de escolha

Motores trifdsicos Disjuntor V2 Fusivel Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente maximo ¥ partida suave
AC-2 | AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
méxima Faixa de
220V 380V 440V (40°C) Q1 ajuste F1,2,3, G1
(cv/kw) (cvikw) (cv/kw) (A) (A) (A) (tipo)
2115 413 5137 7 3RV10 21-1HA10 5-8 32 - 3NE4 201 3RW22 21-1AB15
3122 5137 6//4,5 10 3RV10 21-1JA10 7-10 32 - 3NE4 201 3RW22 23-1AB15
75155
413 6//4,5 - 12 3RV10 21-1KA10 9-12,5 63 - 3NE4 218 3RW22 25-1AB15
75155
5137 10/7,5 101/7,5 16 3RV10 21-4AA10 11-16 63 - 3NE4 218 3RW22 25-1AB15
614,55 12519
- 12,519 5111 19 3RV10 31-4BA10 14-20 80 - 3NE4 220 3RW22 25-1AB15
75155 15/ 11 - 22 3RV10 31-4DA10 18-25 80 - 3NE4 220 3RW22 25-1AB15
10175 20115 20115 28 3RV10 31-4EA10 22-32 100 - 3NE4 221 3RW22 26-1AB15
12,519 25/18,5 25/18,5 35 3RV10 31-4FA10 28-40 100 - 3NE4 221 3RW22 27-1AB15
15/11 - 30/22 40 3RV10 41-4HA10 36-50 125 - 3NE4 222 3RW22 28-1AB15
- 30/22 - 45 3RV10 41-4HA10 36-50 125 - 3NE4 222 3RW22 28-1AB15
20/15 - 40130 50 3RV10 41-4JA10 45-63 125 - 3NE4 222 3RW22 30-1AB15
25/18,5 40130 50/37 70 3RV10 41-4LA10 70-90 160 - 3NE4 224 3RW22 31-1AB15
50/37 60/ 45
30/22 - - 80 3VL27 10-2AP33-0AA0 40-100 315 - 3NE4 330 3RW22 34-0DB15
- 60 /45 - 85 3VL27 10-2AP33-0AA0 40-100 315 - 3NE4 330 3RW22 34-0DB15
401730 70155 75155 100 3VL27 16-2AP33-0AA0 63-160 315 - 3NE4 330 3RW22 34-0DB15
50/37 100/75 100/75 135 3VL37 20-2AP36-0AA0 80 - 200 315 - 3NE4 330 3RW22 35-0DB15
60/ 45 - 125190 160 3VL37 20-2AP36-0AA0 80- 200 450 - 3NE4 333 3RW22 36-0DB15
- 125/90 150/ 110 180 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 500 - 3NE4 334 3RW22 38-0DB15
75155 1501110 1751132 220 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 500 - 3NE4 334 3RW22 38-0DB15
100/75 1751132 200/ 150 235 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 710 - 3NE4 337 3RW22 38-0DB15
125190 200/ 150 2501185 300 3VL57 63-2AP36-0AA0 252-630 710 - 3NE4 337 3RW22 40-0DB15
150/110 250/ 185 270/ 200 355 3VL57 63-2AP36-0AA0 252-630 (2x) 9 500 - 3NE4 334 3RW22 41-0DB15
270/ 200 300/ 220
1751132 300/ 200 350/ 250 450 3VL57 63-2AP36-0AA0 252-630 (2x) ¥ 500 - 3NE4 334 3RW22 42-0DB15
200/ 150 350/ 250
250/ 185 400/ 300 151(5)8; g;g 560 3WN61 61-1ED05-0AAT® 320 - 800 (2x) 9710 - 3NE4 337 3RW22 43-0DB15
%8 5 %gg 5001375 5501400 700 3WN61 61-1ED05-0AAT® | 320 - 800 (3x) ¥ 500 - 3NE4 334| 3RW22 45-0DB15
350/ 250 550 /400 600 / 450 865 3WN62 61-1FD05-0AA1® | 400 - 1000 (3x) ©710 - 3NE4 337 3RW22 47-0DB15
600 / 450 750550
400/ 300 (760) | (560) (885) / (650) 1000 3WN63 61-1GD05-0AA1® | 500 - 1250 (3x) © 710 - 3NE4 337 3RW22 50-0DB15
ggg 5 338 (965) 1 (710) (1020) / (750) 1200 3WN64 61-1HD05-0AA1® 640 - 1600 (4x) 710 - 3NE4 337 3RW22 50-0DB15

1) Veja acionamento rotativo externo no catélogo do produto.

2) Classe de disparo — Classe 10

3) Para melhor qualidade de utilizacdo, os Fusiveis podem-ser instalados em Seccionadores-fusivel 3NP4, consulte catdlogo do produto.
4) Numero de fusiveis em paralelo por fase.

5) Classe de disparo ajustavel
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SIKOSTART 3RW34

Partida e parada suave coordenada com disjuntor

* Destina-se ao acionamento de bombas e compressores centrifugos, que * Coordenacdo: tipo 1 — IEC 60 947-4
permitem ajuste de vélvula / registro a meia vazao, ou ventiladores e ( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 500 VCA )
exaustores com momento de inercia menor que dez vezes ao do motor. * Ajuste de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
Condi¢des de partida divergentes as acima indicadas, a especificagdo é sob * Tensdo auxiliar do dispositivo de partida suave: 24 VCC
consulta. 230 VCA

Tabela de escolha - Circuito em Linha

Motores trifdsicos Disjuntor 2 Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente partida suave
AC-2 [ AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
méxima Faixa de Corrente nominal
220V 380V 440V (40°C) Q1 ajuste G1 (40°C)
(cvIkw) (cvIkw) (cvikw) (A) (A) (A)
- 30122 - 45 3RV10 41-4HA10 36-50 3RW34 54-0DC[] 4 57
201715 = 40130 50 3RV10 41-4JA10 45-63 3RW34 54-0DC[] 4 57
25/18,5 40130 50/37 70 3RV10 41-4LA10 70-90 3RW34 55-0DC[] 4 70
50/37 60145
- 60145 - 85 3VL27 10-2AP33-0AA0 40- 100 3RW34 57-0DCC] 4 110
40130 70155 75155 100 3VL27 10-2AP33-0AA0 40-100 3RW34 57-0DCCJ 4 110
50/37 100/ 75 100/ 75 135 3VL37 20-2AP36-0AA0 80-200 3RW34 58-0DC] 4 135
60145 - 125190 160 3VL37 20-2AP36-0AA0 80 - 200 3RW34 65-0DC[] 4 162
= 125190 150/ 110 180 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 66-0DC[] 4 195
75155 150/ 110 1751132 220 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 67-0DC] 4 235
100175 1751132 200/ 150 235 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 67-0DCJ 4 235

Tabela de escolha - Circuito em A

Motores trifdsicos Disjuntor 2 Dispositivo de
Poténcias maximas Corrente partida suave
AC-2 [ AC-3, 60 Hz em nominal (soft-starter)
méxima Faixa de Corrente nominal
220V 380V 440V (40°C) Q1 ajuste G1 (40°C)
(cvikw) (cv/kw) (cvikwW) (A) (A) (A)
- 60/ 45 - 85 3VL27 10-2AP33-0AA0 40-100 3RW34 54-0DC] 4 110
40/30 70155 - 100 3VL27 16-2AP33-0AA0 63 - 160 3RW34 54-0DCC] 4 110
50137 100175 - 135 3VL37 20-2AP36-0AA0 80-120 3RW34 55-0DC[] 4 135
60/ 45 - - 160 3VL37 20-2AP36-0AA0 80-120 3RW34 57-0DC[] 4 205
- 125190 - 180 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 57-0DC(] 4 205
75155 150/110 - 220 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 58-0DC[] 4 235
100175 1751132 - 235 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 58-0DC] 4 235
(115)(85) (185)(140) - 285 3VL47 40-2AP36-0AA0 160 - 400 3RW34 65-0DC[] 4 285
125190 200/ 150 - 300 3VL57 63-2AP36-0AA0 252 -630 3RW34 66-0DC[] 4 352
150/110 2501/ 185 - 355 3VL57 63-2AP36-0AA0 252 -630 3RW34 66-0DC] 4 352
2701200
1751132 300/ 220 - 450 3VL57 63-2AP36-0AA0 252-630 3RW34 67-0DC(] 4 450
200/ 150 350/ 250

1) Veja acionamento rotativo externo no catalogo do produto.
2) Classe de disparo — Classe 10
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SIKOSTART 3RW34

Partida e parada suave coordenada com fusivel

* Destina-se ao acionamento de bombas e compressores centrifugos, que
permitem ajuste de vélvula / registro a meia vazao, ou ventiladores e
exaustores com momento de inercia menor que dez vezes ao do motor.
Condi¢des de partida divergentes as acima indicadas, a especificagdo é sob

consulta.

Tabela de escolha - Circuito em Linha

Motores trifdsicos
Poténcias maximas

AC-2 | AC-3, 60 Hz em

220V

20115

251185

Corrente

nominal

méxima

380V 440V (40°C)

(cv/ikW) (cvlikW) (cvikW) (A)
30122 - 45
- 40/30 50
40130 50137 70
50137 60 /45

60/ 45 85
75155 75155 100
100/75 100175 135
- 125190 160
125/90 @ 150/110 180
150/110 | 1751132 220
1751132 ' 200/ 150 235

Tabela de escolha - Circuito em A

Motores trifdsicos

Poténcias maximas Corrente
AC-2 | AC-3, 60 Hz em nominal
maxima
220V 380V 440V (40°C)
(cvIikW) (cv/kW) (cvlikwW) (A)

- 60 /45 - 85
40130 75155 - 100
50137 100175 - 135
60 /45 - - 160

- 125190 - 180
75155 150/110 - 220
100175 1751132 - 235

(115)(85) (185) (140) - 285
125/90 | 200/150 - 300
150/110 = 250/185 - 355

2701200

1751132 | 300/220 - 450

200/150 @ 350/250

1) Para melhor qualidade de utilizacao, os fusiveis podem ser instalados em Seccionador — fusiveis 3NP4, consulte catalogo do produto.

Fusivel "
maximo

F1,2,3
(A) (tipo)

80 - 3NA3 824
100 - 3NE1 021-0?

80 - 3NA3 824
100 - 3NE1 021-0”

125 - 3NA3 832
125 - 3NE1 022-0?

160 - 3NA3 836
160 - 3NE1 224-0*

200 - 3NA3 140
200 - 3NE1 225-0?

250 - 3NA3 144
250 -3NEL 227-07
315 - 3NA3 252
315 - 3NE1 230-0”

315-3NA3 252
315 - 3NE1 230-0?

400 - 3NA3 260
400 - 3NE1 332-0”

400 - 3NA3 260
400 - 3NE1 332-0%

Fusivel "
maximo

F1,2,3
(A) (tipo)
160 - 3NA3 836
200 - 3NA3 140
250 - 3NA3 144
315-3NA3 252
400 - 3NA3 260
400 - 3NA3 260
500 - 3NA3 365
500 - 3NA3 365
500 - 3NA 365
630 - 3NA3 372

630 - 3NA3 372

Contator ?

K1

3RT10 36-1ACICI 0
3RT10 36-1ALILJ 0

3RT10 44-1ACJCJ 0
3RT10 44-1ACIC] 0

3RT10 46-1ACJC] 0
3RT10 46-1ACICI 0

3RT10 46-1ALJCJ 0
3RT10 46-1ACIC1 0

3RT10 54-1ACJCJ 6
3RT10 54-1ACJC1 6

3RT10 55-6L1C1 36
3RT10 55-6011 36

3RT10 56-6L1136
3RT10 56-6L1136

3RT10 64-6L1C] 36
3RT10 64-6L1136

3RT10 65-6L1] 36
3RT10 65-6[1(1 36

3RT10 65-6L1] 36
3RT10 65-6L1] 36

Contator ?

K1

3RT10 46-1ACJC1 0
3RT10 54-1ALIL1 6
3RT10 55-6L11 36
3RT10 56-6[1136
3RT10 64-6L1136
3RT10 65-6[1(1 36
3RT10 65-6011 36
3RT10 66-6L11 36
3RT10 75-6L11 36
3RT10 75-6L11 36

3RT10 76-6L1136

 Coordenacao: tipo 2 — IEC 60 947-4

( corrente presumida de curto-circuito 50kA / 400 VCA )
* Ajuste de sobrecarga: ajustar para a corrente de servico ( nominal do motor ).
« Tensao auxiliar do dispositivo de partida suave: 24 VCC

Relé de sobrecarga

F7

3RU11 36-4HBO
3RU11 36-4HBO

3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4JB0
3RU11 46-4MBO
3RU11 46-4MBO

3RB10 56-1FGO
3RB10 56-1FGO

3RB10 56-1FGO
3RB10 56-1FGO

3RB10 56-1FGO
3RB10 56-1FGO

3RB10 66-1GGO
3RB10 66-1GGO
3RB10 66-1GGO
3RB10 66-1GGO

3RB10 66-1GGO
3RB10 66-1GGO

Faixa de
ajuste
(A)
40-50
40-50
45-63
45-63
57-75
57-75

80-100
80-100

50-200
50-200

50 - 200
50 - 200

50 - 200
50-200

55-250
55-250
55-250
55-250

55-250
55 - 250

Relé de sobrecarga

F7

3RU11 46-4MBO

3RB10 56-1FGO

3RB10 56-1FGO

3RB10 56-1FGO

3RB10 66-1GGO

3RB10 66-1GGO

3RB10 66-1GGO

3RB10 66-1KGO

3RB10 66-1KGO

3RB10 66-1KGO

3RB10 66-1KGO

Faixa de
ajuste
(A)
80-100

50 - 200
50-200
50 - 200
55-250
55 - 250
55-250
200 - 540
200 - 540
200 - 540

200 - 540

Fusivel "
maximo

F4,5,6
(A) (tipo)

160

160

315-

315-

315-

315-

450 -

500 -

500 -

500 -

-3NE4 224

-3NE4 224

3NE4 330

3NE4 330

3NE4 330

3NE4 330

3NE4 333

3NE4 334

3NE4 334

3NE4 334

Fusivel "
maximo

F4,5,6
(A) (tipo)

160

160

315-

315

315-

BIll5E

315-

450 -

500 -

500 -

500 -

-3NE4 224

-3NE4 224

3NE4 330

-3NE4 330

3NE4 330

3NE4 330

3NE4 330

3NE4 333

3NE4 334

3NE4 334

3NE4 334

230 VCA

Dispositivo de
partida suave
(soft-starter)

G1

3RW34 54-0DC[14
3RW34 54-0DC[14

3RW34 54-0DC14
3RW34 54-0DC[14

3RW34 55-0DC[J4
3RW34 55-0DC4

3RW34 57-0DCJ4
3RW34 57-0DC[J4

3RW34 57-0DCJ4
3RW34 57-0DCJ4

3RW34 58-0DC[14
3RW34 58-0DC[J4

3RW34 65-0DC[14
3RW34 65-0DC[14

3RW34 66-0DCC14
3RW34 66-0DC[14

3RW34 67-0DCJ4
3RW34 67-0DC14

3RW34 67-0DCJ4
3RW34 67-0DC[J4

Dispositivo de
partida suave
(soft-starter)

G1

3RW34 54-0DC[J4
3RW34 54-0DC[14
3RW34 55-0DC[14
3RW34 57-0DC[14
3RW34 57-0DC[14
3RW34 58-0DC4
3RW34 58-0DC[J4
3RW34 65-0DC[14
3RW34 66-0DC[14
3RW34 66-0DC[14

3RW34 67-0DC[14

2) Para complementar o tipo ( IO ) para a tensao e freqiiéncia de comando, consultar catdlogo panoramico dos produtos.
3) Os Fusiveis 3NE1 sao para dupla protecao, ou seja de circuito ( gL / gG ) e semicondutores ( aR ). Nao devem ser utilizados dentro do delta do

motor.

4) Classe de disparo — Classe 10

Corrente
nominal

(40°C) (A)

57
57
70
110
110
135
162
195
235

235

Corrente
nominal

(40°C) (A)

110

110

135

205

205

235

235

285

352

352

450
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SIRIUS 3RW30

Partida e parada suave coordenada com disjuntor ou fusivel

Esquemas de ligacao
Esquema de ligagdo para 3RW30 03, 3RW30 14 e 3RW30 16 com disjuntor 3RV

N L L2 L3
IRERE

1L13L2 5L31N1 A1

2T14T2 6T3 A2

G1

I~
M
M1 3.

Esquema de ligagdo para 3RW30 24 a 3RW30 46 com disjuntor 3RV

N L L2 L8
1‘3 ‘5

161133128513
A2AT 1

s

131472324
20T1 4072 60T3

M

G1- Chave estdtica de partida e parada suave 3RW30

Q1 - Disjuntor — Chave de entrada e retaguarda de manobra do sistema de
acionamento e com prote¢do ( curto-circuito e sobrecarga )

F1, 2 e 3 - Fusiveis — protecdo do sistema de acionamento

K1 - Contator - chave de entrada e retaguarda demanobra do sistema de
acionamento

F4 - Relé de sobrecarga - protecdo e retaguarda para o motor e o sistema de
acionamento

F21/F22/F23 - Fusiveis — protecdo dos circuitos de comando
S0 - Comutador com retengdo - liga-desliga do comando do acionamento

S1 - Botao de impulso - liga-desliga do comando do acionamento
Z1 - Supressor de sobretensado - RC ou varistor

16

Esquema de ligagdo para 3RW30 03, 3RW30 14 e 3RW30 16 com contator 3RT10 e

relé de sobrecarga 3RU11"
(N&o realiza parada suave)

N L2 L3
F23 { F21
I8 { =
R
) F1,F2,3
i 1
PR\ )
F4 - | F4
|
SO 1------ Gl

1L13L2 5L3 1N1 A1

S1 B\ Ki K1i i

2T1 4T2 6T3 A2,

K1 | ﬁn T

Esquema de ligacdo para 3RW30 24 a 3RW30 46 com contator 3RT10 e relé de
sobrecarga 3RU1T1"

(N&o realiza parada suave)

N L1 L2 L3

F4 -,

S0 +----
§1 £ K1j 7 TTEt
] 2)
S 1$1423%
K1 71 29T1 49T2 69T3

1) Para garantir adequada dissipagdo térmica é necessaria uma distancia minima
entre o conjunto Contator 3RT10 / Relé de sobrecarga 3RU11 e a Chave estatica
3RW30 conforme segue:

Contator / Relé Chave Distancia
de sobrecarga estatica minima
( soft-starter) (mm)
3RT10 1/3RUTT 1 3RW30 1 160
3RT10 2/3RU11 2 3RW30 2 200
3RT103/3RU11 3 3RW303 240
3RT104/3RUTT 4 3RW30 4 300

2) Contatos de saida
Chave estatica 3RW30 24 a 3RW30 46
Contatos de saida ( NA ) 13/14 — retencdo para partida e operagao em regime
Contato de saida ( NA) 23/24 - partida concluida


op3202
(Não realiza parada suave)

op3202
(Não realiza parada suave)

op3202
(Não realiza parada suave)

op3202
(Não realiza parada suave)


SIKOSTART 3RW34

Parada e parada suave com disjuntor

Esquemas de ligacao
Circuito poténcia: alimentacdo em linha
L

L2
L3 .

2
=2
A
1>
.
=
.
=
>
=

wz/0 ut
M »
wi U2
I NSBO0427
V2 Vi

NSB00429

Circuito poténcia: alimentacdo em linha com contator “by-pass”

L

Circuito comando

LL+
NL-

all

Sty R .

n| WL JOn
Contato
(7= ON : On partida
27 .—‘ "
UM= Partida
S3=— oFF 28 100% \ concluida

& Contato saida
38 * falha

Circuito comando

LL+
NL-

S2

7o\ Pparida

28 100% \ concluida

5 Contato saida
38 * falha

X1 J_-/+
J X2‘~l+ Us é Alimentacdo

auxiliar

Alimentagdo
auxiliar

@
Fj/ 1
% 3
=
==
5=
RA ‘
s
5 |
1

Circuito comando

LL+
NiL-

ol

st S,
X1l~/+
Alimentagdo
o X~/ Us auxiliar
SZFV—\\

L2
13
PE L —
| MM
B L] | osem ] B L
Q@-H--\-4-
‘ . swi2| [ ]
[ ‘ SWi3| [l || AM A M
L7 ‘
T ‘
61! VK VAVA k K2\ —
L—Uq»uqﬂ p 04
L L2 13
w2, ut i
m =»
wi ) w2 U2 w2
V2 Vi

|

|

A2 I On !

| \

13.J0"—‘ Contato ‘

140 partida ‘

zu‘ [ 1 :

upe | Pertida |

28 100 | concluida i
S ,
Bypass 37TJ—‘ Contato saida ‘
contactor 38 ¥ falha i

= _

NSB00432
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SIKOSTART 3RW22

Partida e parada suave coordenada com fusivel ou disjuntor

Esquemas de ligacao

Partida suave
Comando bdsico por contator
(N&o realiza parada suave)

Partida e parada suave

Comando direto com desligamento por falha e “reset”

Acionamentodo |
ventilador para K1
3RW22 34 até
3RW22 50 (220VCA)

N F4,

AC

DCL + 20V
Start

9] Stop

Remot reset
T
Group

—Jalam

Motor
Irunning

G116/17
15[AC 380-415V
1
1

200-240V
AC 100-120V
12| N/L

oc
—Braking

Partida suave
Comando bdsico por disjuntor
(N&o realiza parada suave)
N

N L1213 PE

F,23

23T { =
[

=

S
=le =t

ventilador para gy

3RW22 34 até i
SRWZKZ 50(220VCA) ;F4,5,6

G116{17:  |ulolis
15[AC 3804157
. 18] AC 200-240V
T3] AC 100-120V
12| NiL
DCL+ 20
10] Start
Stop i
Remot reset

@
M N/L

Partida e parada suave

Comando direto com desligamento por falha e “reset”

L1L213 PE
kb

g

2(416

Acionamento do

ventilador para qf’.
3RW22 34 até ]
4 3RW2250 220VCA) |

G1 16;

L

Q1-F4 (U]

N/L—

F1, 2 e 3 - Fusiveis — protecdo do sistema de
acionamento

K1 - Contator — chave de entrada e retaguarda
de manobra do sistema de acionamento

F7 - Relé de sobrecarga - protecdo e retaguarda
para o motor e o sistema de acionamento

Q1 - Disjuntor — chave de entrada e retaguarda de
manobra do sistema de acionamento e com
protecdo ( curto-circuito e sobrecarga )

F4, 5, 6 - Fusiveis — protecdo e retaguarda da
eletrénica de poténcia

18

AC v
AC 200-240V
AC 100-120V

DCL + 24V
Start

Stop
Remot reset

Group
—Jalam

otor

running
oC

] Braking|

miraT3

N/L

N LiL2L3PE
hsls
i
T
(3 {=
1
s1G~/¢z F4,5,6

S —
Acionamento do
ventilador para g

até
3RWZ& 50 (220VCA)

611617 |ujzlis
AC 380-415V
AC 200-240V
AC 100-120V

NIL
DCL + 24V
Start

@
@

sS4 3§20 T L
B 2
ql}mup

Stop
Romot reset

Q1-F4[]

G1 - SIKOSTART - Chave estética de partida e
parada suave

F21/F22/F23 - Fusiveis - protegdo dos circuitos
de comando

S1 - Comutador com retengdo - liga-desliga do
comando do acionamento

Q1 - F4 - Relé de subtensdo do disjuntor -

para desligamento de emergéncia do comando

e poténcia do acionamento

S2/S3 - Botdo de impulso - liga-desliga do
comando e poténcia do acionamento

Z1 - Supressor de sobretensao — RC ou varistor

S4/S5 - Botodes de impulso — liga-desliga do
comando e poténcia do acionamento

S8 - Comutador com retengdo — liga-desliga do
comando e poténcia do acionamento

S7 - Comutador com retengdo — preparagdo do
acionamento

S6 - Comutador com retengdo — rearme (reset)
do acionamento ap6s parada suave

H1 - Sinalizagdo — motor em regime normal de
operagdo (motor running)


op3202
(Não realiza parada suave)

op3202
(Não realiza parada suave)


Partida e parada suave Sirius 3RW30 e Sikostart 3RW34

SIRIUS 3RW30

Dimen56e§ ] 7
—@”@ﬂl@‘ - j
SICIS) L
rﬁl 0
EreTe) ks I
i SEt O L
S [ L i
JJ 21;; «L { 5L N zs,sJ»zs,z
Fixacdo por parafusos
.ﬂ,iiq ﬂ d % h
sod L0 i@
ool
v a r
CI®L N
IN
ST I
SO® ol :
i ]
SIKOSTART 3RW34
3RW34 54
4>(31 60 60 |- 26 Fﬁ 1704>]
PR
3 \ i
2 2 T
EIEIEIN gs
- 61 F 127 —» 'i; -~ 130;j
3RW34 65/66/67
— 45 83 83 26 173
EETETETE S |+
S é -
I 7]
TEE e [T

—— 156 —»

*‘22‘47 2484»‘ ‘ *

292 190

3RW30 03

Distancia minima na parte superior e inferior de
outros componentes: 30 mm
Distancia minima lateral entre componentes: 15 mm

3RW30 14 a 3RW30 46

Chave estética de
partida e parada
suave ( soft-starter) a'b c d e f g h i
3RW3014e3RW3016 97,5 45/93 51 - |75 9 90 35
3RW3024e3RW3026 125 45 119 63 96 7 14 115 35
3RW30 34 e3RW3036 160 55 (143 63 115 8 18 150 30
3RW3044 e3RW3046 170 70 178 87 156 8 22,5160 60

3) Distancia minima na parte superior e inferior de outros componentes.
4) Distancia minima lateral entre outros equipamentos

Dimensdes (mm )

3RW34 55/57/58

— 31 60 60 |- 06 Fﬁ 17047

e A}

BTE[aP]

@ [%)

B

) %)
EIEIEIR T
| 61 L—127—> i 4—130:j

216 . 187

Distancia entre componentes para o 3RW34
Superior e inferior: 150 mm
Lateral: 150 mm

50
60
50
60

40
40
30
30

|A)
15
20
30
40
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Partida e parada suave SIKOSTART 3RW22

Dimensbes
3RW22 21 ao 3RW22 31 3RW22 23 ao
3RW22 31
3RW22 21 al —
- 120 —>> gl "7 Al —
46 145 ——p> ‘
T - ;]AE =t 1
5— ﬂ sl E== Y
Es e e=a —— I H
H H H o H
- o - - X :
- ot - - = g« ] £
(=) = x 3 o o = 0 = | - 2 ] -
& B 2 & H 2 H
E E s |H
|0 - Y [
v |0 = O
; %‘, ol H — JLTJ PE b I Terminais
AJ \ u PE L Terminais d2 L > “ 2 de comando
43 3 de comando
e 70 «—— c3 —>
H 70 > 97,5—» L
a2 —p
Distancia entre componentes: Modelo a a b b, G G G O d 9

Para permitir a adequada circulagdo de ar dos dissipadores, deve-se manter

A . . . . . . 3RW22 23 125 95 | 240 | 230 | 1775 2 130 @ 30 45 4,6
uma distancia minima na parte inferior e superior entre outros componentes: 3RW22 25 195 95 240 203 1775 2 130 30 45 46
3RW22 26 165 | 135 | 240 230 | 180 | 2 | 1325 30 65 | 4,6
3RW22 21 ao 3RW22 45: 200 mm 3RW22 27 205 175 | 280 270 180 2 1325 50 85 @ 46
3RW22 47 e 3RW22 50: 400 mm 3RW22 28 205 | 175 | 280 | 270 180 | 2 | 1325 50 85 | 46
Laterais: 50 mm 3RW22 30 2225 185 | 290 275 225 25 175 55 94 6,6
3RW22 31 222,5 185 | 290 | 275 | 225 25175 55 94 6,6
3RW22 34 ao 3RW22 41 3RW22 42 ao 3RW22 50
a
270 c b <
230 7"1\}!‘» = - ﬂ J
160 rﬁ 145 ﬂ 50 ﬁ ji
T -
- Fo - |
rl:‘ L2 Ei E
PE
ZZ—J |—-— é ()
88 g _ . . I:l
[ ] | N
- . n gj L L2 T B T3 y ]
il ey = mmj« A 3
i \m,s D J i J L‘ vE & L -
: \ - | : : v
] b Er—— X e Lw > *— P j Terminais
7 >la l—— 25 4>‘ Terminais [ ‘ 1 de comando
265 | de comando . N
B
Tipo a b
3RW22 34 a 3RW 22 36 20 3
3RW22 38 a 3RW22 41 25 5
Modelo H B T a b C d e f g m n p r t v w X y z

3RW22 42 655 | 465 | 255 | 400 90 il 605 80 210 | 370 15 570 | 145 | 215 20 25 | 875 | 30 5 "
3RW22 43
3RW22 45
3RW22 47 730 | 560 @ 340 480 115 1" 680 | 100 = 260 @ 460 20 645 = 230 @ 295 25 27 100 40 8 13
3RW22 50 875 | 600 | 330 | 520 | 115 13 825 | 105 | 275 | 485 20 790 | 220 | 285 25 29 110 50 10 13
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Sirius Método de Partida
Cédigo: IND2/2029-CA

Relés 7PU, 3UG Tempo
Eletrdonico e de Supervisao
Codigo: IND2/2052-CA

F UM
e vl
—

"

-

.

WM I

o

Tudo sobre AS-Interface
Codigo: IND2/1866-CA

Equipamentos de
Manobra e Protecao
Codigo: IND2/1937-CA

Softstarter. Acione suave e
naturalmente
Cédigo: IND2/2074-CA

1 LU Ly

Sirius Contatores /
Capitulo 3
Cédigo: IND2/2015-CA

Sirius Contatores /
Capitulo 2
Codigo: IND2/2139-CA

Relés de sobrecarga -
cap. 4
Cédigo: IND2/2040-CA

. LTS x .
g“ - = . i.. HLMENY =

&
Ergon e Ergonfuse
Seccionadores Tripolares
Cédigo: IND2/2018-FO

(L TR

# S— ..‘,.- q

AS-Interface - Catalogo
Técnico
Codigo: IND2/2078-CA

Capacitores Phicap
Codigo: IND2/2039-CA

NS Bero 2002 - Detectores
de Proximidade Indutivos
Cédigo: nov/i00

NI HE

Vroms e
e hlen -

Baixa Tensao

Transformadores de

Codigo: IND2/1894-CA

L101-X-7900

Catalogo Disjuntores
Sentron NS VL 2000
Codigo: E20002-K1800-

Equipamento
para medicao
Codigo: IND2/1937-CA

Consulte os catdlogos acima através do site www.siemens.com.br/catalogosemanuais ou entre em contato nas regionais Siemens abaixo.

Fabrica

Sao Paulo:

Rua Cel. Bento Bicudo, 111
Lapa 05069-900

Tel. (55 11) 3833-4511
Fax (55 11) 3833-4655

Vendas

Belo Horizonte:

Tel. (55 31) 3289-4400
Fax (55 31) 3289-4444

Brasilia:
Tel. (55 61) 348-7600
Fax (55 61) 348-7639

Campinas:
Tel. (55 19) 3707-6102
Fax (55 19) 3707-6111

Curitiba:
Tel. (55 41) 360-1171
Fax (55 41) 360-1170

Produtos e Sistemas Industriais,

Prediais e Automacao Siemens

Central de Atendimento Siemens

Tel. 0800-119484

e-mail: atendimento@siemens.com.br

WWWw.siemens.com.br

Fortaleza:
Tel. (55 85) 261-7855
Fax (55 85) 244-1650

Porto Alegre:
Tel. (5551) 3358-1818
Fax (55 51) 3358-1714

Recife:
Tel. (55 81) 3461-6200
Fax (55 81) 3461-6276

Rio de Janeiro:
Tel. (55 21) 3431-3000
Fax (55 21) 3431-3474

Salvador:
Tel. (55 71) 340-1421
Fax (55 71) 340-1433

Sao Paulo:
Tel. (55 11) 3817-3000
Fax (55 11) 3817-3071

Siemens Ltda

As informacdes aqui contidas correspondem ao estado atual
técnico, e estdo sujeitas a alteragcbes sem aviso prévio.

Produzido em fev/03
IND2/2074-CA





